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INTRODUCTION
CAUTION: This is not a toy. This device is not intended for use by young children under 14 years of age or uninformed persons.
This document contains general servo information and frequently asked questions regarding the use and care of MKS servos. Please note that unauthorized
modifying your servo will void the warranty. Since MKS nor the distributor KAVAN Europe s.r.o. has no control over the installation and use by the user, no
responsibility can be implied in the case of improper or irresponsible use.
Before using your new servo, please read this manual thoroughly and use the servo properly and safely. After reading this manual, store it in a safe place.

WARNING
« Turn on the power in transmitter first, only than the receiver. Always check the operation of all the servos before flight.

Do not leave the servo in the locked state. Leaving the servo in the locked state (state in which enough force is applied that the servo cannot move) may
cause damage to the servo with a serious fire risk.

Do not connect the battery in reverse. Reverse connection may cause damage to the servo with a serious fire risk.

Do not expose the servo to dust and water. Unless explicitly stated otherwise, the servo does not have a waterproof construction. If it gets wet, the servo
may not operate or the power supply may short circuit.

For the servo featuring all-metal case or mid-case aluminium heatsink: Install the servo so it does not touch metal parts of the model. It will generate a large
amount of noise if touched. It will become impossible to receive and is extremely dangerous.
When installing the servo, check the pushrod linkage to make sure there is no binding in order to prevent excessive power consumption and decrease the
life of the motor and battery.

CAUTION
» Do not touch the servo case immediately after your model operation. You may be burned because the motor and circuits inside the servo become hot.
« Do not turn the servo horn with unreasonable force. Do not try to turn the servo with your hand when under power. The servo may be damaged.
« Do not disassemble or modify the servo. The servo has a precision construction. MKS and the distributor will not be responsible for any disassembly or
modification other than specified by them.
« Do not drop the servo or expose it to strong shocks or vibrations. It will damage with a shock.
« Use the servo in model hobby applications only. MKS and the distributor will not be responsible if the servo is used in applications other than that.
« MKS and the distributor will not be responsible for damage, etc. caused by the use of parts other than genuine MKS parts.

GENERAL INFORMATION

Current Consumption
This servo is designed to be used with models which require especially high torque and high speed. For this reason, a large current flows during servo ope-
ration. Therefore, decide the safe number of uses by paying careful attention to the remaining battery capacity.

Power Supply

- Use the battery or BEC stabilizers/voltage regulators according to the specification of your servo. Use a battery or voltage regulator with an ample margin
as the power supply. The specified performance cannot be achieved with a dry cell battery.

- Always check the battery voltage and charge the battery as needed.

- When using 5 or more servos for large scale models, use a separate power supply.

« High voltage servos (HV, HBL lines) require 6.0-7.4 V power supply (5-cell NiMH, 2S LiPo/Li-ion/LiFe). The specified performance cannot be achieved with a
4.8 rated power supply (4-cell NiMH).

- Pay close attention to the input voltage range of the servo. NEVER use a power supply with voltage higher than 6.0 V for regular (4.8-6.0 V) voltage servos
(DS line).

«+ A power supply with voltage higher than 6.0 V (like 2S LiPo pack) may ONLY be used with high voltage MKS servos (HV and HBL lines).



Servo Arm
Please use an optional aluminium servo arm when you are operating large scale models (e.g. a model plane powered by 50 ccm or bigger petrol engine or a
corresponding electric motor). The regular plastic arms are not enough for these applications.

RCSet

For full performance, 2.4GHz system is recommended.

Frame Rate

« MKS digital servos employing the standard 1520 ps neutral signal pulse width can work with 50-333 Hz frame rate control signal (20 ms to 3 ms period).
- Digital narrow-band servos employing 760 ps neutral signal pulse width can work with frame rate control signal up to 560 Hz (1.8 ms period).
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Servo Connector
MKS servos use the standard JR/UNI servo connector.

PROGRAMMING
Except for the servos not designed as programmable listed below, the MKS servos can be programmed using the DSP-1 programmer and MKS PC software.

S - Signal

HBL880 HBL669 HV9930 DS760 DS660A+

HBL980 HV777 HV93i DS760 mid-alu DS95i

HBL990 HV9780 DS9910 DS8910A+

Depending on type, MKS servos allow setting of Standard functions or Standard plus Advanced functions.

Standard Functions
Micro Mini Slim STD
HV69 DS480 HV747/R HV6130/H HBL388 HBL960
HV93 DS75K/N/R HV737 HBL6625 HBL3850 HBL950
HV6125E DS65K HV9767 HBL6625MINI HBL380 HBL665
HV6100 HBL850 HV1220
HV6110 HBL860 HV1230
HV75K/N/R HBL550 HV1240
DS6125E HBL550L HV1250
DS6100 HBL550LX DS1220
DS92A+ HBL599 DS1230
DS93 HBL599SX DS1240
DS95 HBL599SL DS1250
DS97 HBL575 DS1009
DS450 HBL575SL DS1210
Standard + Advanced Functions
Micro Mini Slim STD

HV70/H HV6120/H HV777A+
HS75/H HV6160 HV9930
HV6150/H
HV50P

Standard Functions

Dead Band: The signal value can be allowed to change under the circumstance without affecting the angle of the output / servo arm. MKS Default = 1us or
1.2us

Lock: The setting when the servo does not receive the signal - Keep at the last angular position / The motor is released.

Max. Duty: The duty cycle of the motor will be limited within this value.

Pulse Lower: The minimum angular range will be limited within this command value.

Neutral: The setting of the neutral position.

Pulse Upper: The maximum angular range will be limited within this command value.

Boost: The steps of the motor when starting-up. The larger the value is, the more powerful the step of the motor during the start-up. Note: Too large value
may cause the servo jittering.

Advanced Functions

- Left Angle: Max. Left angle adjustment.

« Right Angle: Max. Right angle adjustment.

- Reversion: Reverse of the PWM command.

« Allow Uncont: The Servo move to the “Uncontrolled Position” when the PWM command is loss.

+ Uncontrolled Pos: The emergency position in the case of PWM command loss, if the “Allow Uncont” is turned on.

« Uncontrolled Time: The Servo will move to the “Uncontrolled Pos” after the “Uncontrolled Time” when the PWM command is loss.

You will find the detailed information on programming in the DSP-1 digital servo programmer instruction manual.

SERVO MOUNTING PRECAUTIONS

Use the supplied grommets and eyelets correctly.

% Screw

uﬁn Nut
== Washer

Rubber grommet Rubber grommet
‘ J1  Eyelet
& Eyelet =< Metal servo mount

mmoden servo mount

E Machine screw

THE APPROPRIATE SERVO FOR YOUR APPLICATION
One of the most frequently asked questions is: ,What servo should | use for my model?”.
While there have been many magazine articles that attempted to provide a general rule of thumb to answer these questions, we offer you the following
suggestions:
1. Servos are rated for Speed and Torque. These should be reasonably proportional to the weight and speed of your model and to control response require-
ments.
2.If you are not sure, it is better to have more torque than you need, as torque is your friend.
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3. When in doubt ask your peers about servo application questions. Look at what others are using in comparable applications. Usually the kit manufacturer
will suggest a servo of a certain physical size and torque value specification in the aircraft, helicopter, car or boat plans/manuals. It is wise to follow their
guidelines.

4. Even though micro servos may offer high torque, they are not appropriate for larger powered aircraft due to the flight loads placed on the control surfaces
during flight. The gear train can fail under excessive flight loads. Smaller servos have thinner gears that are inherently more fragile than those of ,standard”
sized servos.

SERVO MAINTENANCE

Changing Gears and Case

MKS offers gear and case sets for almost all servos and these are available from your local hobby shop or from a mail order retailer. To replace the gears on
any servo, carefully lay out the new gears on a clean work surface to have them available for re-assembly. You will also need a supply of servo gear lubricant.
Only use a lubricant expressly designated for servo gears.

Loosen or remove the screws located on the bottom of the servo case enough to pop the upper case off and expose the gears. If any gears or shafts are stuck
in the upper case, remove them and plug them back into position on the lower case. Now carefully remove the gears while placing them in approximate order
on your work surface in front of you.

This is done so you can refer back to their positioning as you assemble the new set into the lower servo case. Clean all the old lubricant from the servo case in
both the lower and upper case components. Be aware of small chunks of gear material that may be lodged in the lubricant and get it all cleaned out. Apply
servo gear lube to the shafts and assemble the gear train applying lube to all gear components. When complete, pop the case top back on and tighten up
the case screws.

CAUTION: Do not force the case top back on. If it will not fit back on smoothly, chances are the gears were installed incorrectly.

SERVO TROUBLESHOOTING

« Servo makes a grinding noise or acts erratic: Open the case and remove the gears. Examine them for broken teeth. If broken, replace with a new gear set.

« Servo jitters: This may be a dirty potentiometer. Open the case and remove the gears. Spray a zero-residue tuner cleaner (isopropylacohol obtainable in
hobby electronics shops) into and around the ,pot” and work it in. Do not use regular “electric contact cleaners” - these might help for a moment, but their
residues left inside might destroy the potentiometer rather quickly. Once the cleaner has dried, re-install the gears and close up the case.

« Checking Servo Centring: Remove the servo from the plane or vehicle. With the arm still attached to the servo, place an ink dot towards the end of the
wheel and another one on the case; these should be lined up for a reference point. Plug the servo into the receiver and move the corresponding transmitter
stick or wheel from stop to stop. After each movement, check the reference points for alignment.

« Servois locked in place: Open the case and make sure the gears are properly aligned. Next check the case top for wear. If wear is evident, replace the case.

« Servo hums under load: This can be normal; the servo is trying to hold position against the force of a load. If it hums when no load is applied, try loosen-
ing the servo case screws a quarter to a half a turn. Note: Digital servos always “buzz” more or less - this is a normal sound due to the switching frequency
of their electronics.

« Servo gets hot: Check the servo wiring, it should match the receiver being used. The motor could be stalled due to a failed gear train. Actually several
things could be wrong, this sounds like a candidate for the service department.

DISPOSAL NOTE
Electrical/electronic equipment marked with the crossed-out waste bin symbol must not be discarded in the domestic waste; it should be disposed of via
the appropriate specialised disposal system. In the countries of the EU (European Union) electrical/electronic devices must not be discarded via the
normal domestic waste system (WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment, Directive 2012/19/EU). You can take your unwanted equipment i
to your nearest public collection point or recycling centre, where it will be disposed of in the proper manner at no charge to you. By disposing of your
old equipment in a responsible manner you make an important contribution to the safeguarding of the environment! |

EU DECLARATION OF CONNFORMITY
Hereby, KAVAN Europe s.r.o. declares that MKS Digital Servos are in compliance with the essential requirements of relevant European directives and c €
norms.
The full text of the EU Declaration of Conformity is available at www.kavanrc.com/doc/

GUARANTEE

The MKS products distributed by the KAVAN Europe s.r.o. are covered by a guarantee which fulfils the currently valid legal requirements in your country. If
you wish to make a claim under guarantee, please contact the retailer from whom you first purchased the equipment. The guarantee does not cover faults
which were caused in the following ways: crashes, improper use, incorrect connection, reversed polarity, maintenance work carried out late, incorrectly or
not at all, or by unauthorised personnel, use of other than genuine MKS accessories, modifications or repairs which were not carried out by KAVAN Europe
s.r.o. or an authorised KAVAN Europe s.r.o., accidental or deliberate damage, defects caused by normal wear and tear, operation outside the Specification, or
in conjunction with equipment made by other manufacturers.

Please be sure to read the appropriate information sheets in the product documentation!

Made in Taiwan

KAVAN Europe s.r.o. | +420 466 260 133 | info@kavanrc.com | www.kavanrc.com
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | Czech Republic
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POZOR: Toto neni hracka. Tento vyrobek je uréen pro provozovani osobami starsimi 15 let.
Tento ndvod obsahuje vieobecné informace o servech a ¢asto kladené otazky tykajici se pouzivani a udrzby serv MKS. Méjte, prosim, na paméti, ze Upravy
serv za rdmec specifikaci a tohoto ndvodu mohou byt diivodem ke ztraté zaruky. Jelikoz MKS ani distributor KAVAN Europe s.r.0. nemaji zddnou kontrolu nad
tim, jak uzivatel toto zafizeni zapojuje a pouziva, nenesou odpovédnost za pfipadné skody v disledku jeho nespravného nebo neodpovédného provozovani.
NeZ nové servo poprvé zapojite, prosim, dlikladné prostudujte tento ndvod, abyste jej mohli pouzivat spravné a bezpecné. Po precteni ndvod, prosim, ulozte
na bezpecné misto.

VAROVANI
RC soupravu zapinejte v pofadi vysila¢ -> pfijimac. Pfed vzletem vzdy zkontrolujte fungovani vsech serv.
Servo neponechavejte v zablokovaném stavu. Ponechani serva v zablokovaném stavu (stav, v némz na servo pulsobi tak velka vnéjsi sila, ze neni schopno
pohybu) miize zpusobit vyvoj koufe, pozar a poskozeni/zniceni serva.
Napéjeci akumulator nikdy nepfipojujte s opacnou polaritou. Pfepdlovani napajeni serva muze zplsobit vyvoj koufe, pozér a poskozeni/zniceni serva.
Servo nevystavujte prachu a vodé. Servo, pokud vyslovné neni uvedeno jinak, nema vodotésnou konstrukci. Pokud do né&j pronikne vlhkost, servo nemusi
pracovat nebo muze dojit ke zkratu napajeni.
Pro serva s celokovovou krabi¢kou nebo se stiedni ¢asti krabi¢ky tvorenou hlinikovym chladi¢em: Servo instalujte tak, aby se jeho krabi¢ka nedotykala
kovovych casti modelu. Kontakt s kovem mze byt pficinou silného ruseni. MGze to ovlivnit ¢innost pfijimace a dalsi palubni elektroniky s rizikem jejich
nespravné funkce; v krajnim piipadé muize byt model nefiditelny.
Pfi instalaci serva dbejte, aby pfipojené paky a tahla nikde nedrhly nebo nesly na mechanicky doraz, abyste pfedesli velkému zvyseni proudového odbéru,
ktery zkracuje Zivotnost motoru serva a mize velmi rychle vybit prijimacovy akumulator.

POZOR
+ Bezprostredné po letu/jizdé se nedotykejte krabicky serva. Mohli byste se popélit, pokud se motor a elektronické obvody serva za provozu silné zahraly.
- Pakou serva neotacejte nepfimérenou silou. Mohlo by dojit k poskozeni serva.
- Servo nerozebirejte nebo neupravujte. Servo ma jemnou a precizni konstrukci. MKS ani distributor neponesou odpovédnost za jakoukoliv demontaz nebo
Upravy, které nejsou jimi vyslovné specifikovany.
« Servo nehdzejte na zem ani nevystavujte silnym razdim nebo vibracim. Mohlo by dojit k poskozeni serva.
« Servo pouzivejte pouze pro modelaiské/hobby aplikace. MKS ani distributor neponesou odpovédnost v pfipadé pouziti serva v jinych aplikacich.
« MKS ani distributor nenesou odpovédnost za $kody atd. zptisobené pouzitim jinych nez originalnich dil MKS.

VSEOBECNE INFORMACE

Proudovy odbér

Digitalni serva jsou konstruovana pro pouziti v modelech vyZzadujicich vysoky tah a rychlost. Z tohoto ddivodu servem za provozu protékaji velké proudy.
Dbejte, abyste k jejich napéjeni pouzivali akumuldtory s dostate¢nou kapacitou a proudovou zatizitelnosti, popf. stabilizator napajeni UBEC/SBEC s vysokou
proudovou zatizitelnosti. Sledujte také jejich napéti/zbyvajici kapacitu, abyste pfedesli jejich vybiti za provozu modelu.

Napajeci zdroj

- Pouzivejte akumulatory nebo elektronické stabilizatory napajeni dle technickych tdajli serv. Dbejte, aby napéjeci zdroj mél dostatec¢nou rezervu kapacity a
dostate¢nou proudovou zatizitelnost. Parametr( dle technickych specifikaci serv neni mozno dosahovat pii napajeni ze suchych baterii.

- Dlsledné vzdy kontrolujte napéti pfijimacového akumulatoru a dle potieby jej nabijejte.

- Serva se zvysenym napajecim napétim (HV) vyzaduji napéjeci zdroj se jmenovitym napétim 6,0-7,4 V (5¢l. NiMH, 2S LiFe/LiPo/Li-ion). Parametru dle jejich
technickych specifikaci neni mozno dosdhnout se zdrojem se jmenovitym napétim 4,8 V (4¢l. NiMH).

- Pfi pouziti 5 nebo vice serv pro velké modely pouZzijte pro né zvlastni napéjeci zdroj.

« Zapojeni napajeciho zdroje s nespravnou polaritou poskodi nebo zniéi servo a znamena ztratu zaruky.

« Vénujte pozornost rozsahu napéjeciho napéti vasich serv. NIKDY nepouzivejte napdjeci zdroje s napétim vy$sim nez 6,0 V pro serva s normalnim napajecim
napétim (4,8-6,0 V) fady DS.

- Napajeci zdroj s napétim vyssim nez 6,0 V (jako je 2S LiPo sada) mUzete pouzit POUZE pfi programovani serv se zvysenym napajecim napétim fad HV a HBL.
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Paka serva
V modelech pohanénych spalovacim motorem 50 ccm a vétsim nebo ekvivalentnim elektromotorem pouzivejte duralové paky (prodavaji se zvlast). Plastové
paky dodavané se servy pro tyto aplikace z pevnostnich divod( nevyhovuiji.

RC souprava
Pro pIné vyuziti parametra digitalnich serv je doporucujeme pouzivat s 2,4 GHz RC soupravami.

Pienosova rychlost/opakovaci frekvence

Digitalni serva MKS pracuijici se standardnim servo signalem se itkou fidiciho impulsu v neutrdlu 1520 ps mohou pracovat se signalem s opakovaci frekvenci
50-333 Hz (stfida 20 ms az 3 ms).

Digitalni Uzkopasmova serva MKS pracujici se signalem se 3itkou fidiciho impulsu v neutrdlu 760 us mohou pracovat se signdlem s opakovaci frekvenci az
560 Hz (stfida 1,8 ms).

Servokonektor EEE S - Signal
Serva MKS pouzivaji standardni servokonektory JR/UNI -<+S
PROGRAMOVANI

S vyjimkou nize uvedenych sery, ktera nejsou konstruovana jako programovatelna, je mozno digitalni serva MKS programovat s pomoci programatoru DSP-1
a obsluzného programu na PC.

HBL880 HBL669 HV9930 DS760 DS660A+

HBL980 HV777 HV93i DS760 mid-alu DS95i

HBL990 HV9780 DS9910 DS8910A+

Programovatelna serva MKS maji (dle typu) nastavitelné Standardni funkce nebo Standardni a Pokrocilé funkce.

Standardni funkce
Mikro Mini Plocha Standardni
HV69 DS480 HV747/R HV6130/H HBL388 HBL960
HV93 DS75K/N/R HV737 HBL6625 HBL3850 HBL950
HV6125E DS65K HV9767 HBL6625MINI HBL380 HBL665
HV6100 HBL850 HV1220
HV6110 HBL860 HV1230
HV75K/N/R HBL550 HV1240
DS6125E HBL550L HV1250
DS6100 HBL550LX DS1220
DS92A+ HBL599 DS1230
DS93 HBL599SX DS1240
DS95 HBL599SL DS1250
Ds97 HBL575 DS1009
DS450 HBL575SL DS1210
Standardni + Pokrodilé funkce
Mikro Mini Plocha Standardni

HV70/H HV6120/H HV777A+
HS75/H HV6160 HV9930
HV6150/H
HV50P

Standardni funkce

Dead Band (Pasmo necitlivosti): Sitka pasma necitlivosti udava velikost zmény $itky impulsG Fidiciho signélu, pfi niz je$té nedochézi ke zméné polohy
vystupni hiidele/péaky serva. Vychozi nastaveni MKS = 1 ps nebo 1.1 ps

Lock (Uzamknout): Nastaveni chovéni serva, pokud nedostava fidici signal - Udrzuje pozici odpovidajici poslednimu pfijatému signalu / Motor je volny,
servo neudrzuje zadnou pozici.

Max. Duty (Max. zabér): Mira zabéru motoru bude omezena touto hodnotou - omezuje max. vykon motoru serva.

Pulse Lower (Min. sitka impulsu): Spodni hranice $itky fidicich impulsd a tomu odpovidajici velikost vychylky serva bude omezena touto hodnotou.
Neutral (Neutrdl): Nastavuje sitku fidicich impulsG v neutrélu/stfedové poloze serva.

Pulse Upper (Max. Sitka impulsu): Horni hranice $itky fidicich impulst a tomu odpovidajici velikost vychylky serva bude omezena touto hodnotou.

Boost (Rozbéh): Sila motoru pfi rozbéhu z klidu. Cim vét$i hodnota, s tim vétsi silou se motor rozbiha. Pozn.: PFili§ velkd hodnota mGze zpUsobit kmitani
serva.

Pokrocilé funkce

- Left Angle (Uhel vlevo): Max. velikost vychylky serva vlevo.

- Right Angle (Uhel vpravo): Max. velikost vychylky serva vlevo.

« Reversion (Reverzace) : Obraci smysl vychylky serva.

- Allow Uncont (Zapnout Fail-safe): V ptipadé ztraty fidiciho signalu servo pfejde do pfednastavené nouzové polohy odpovidajici hodnoté ,Uncontrolled
Position”.

« Uncontrolled Pos (Nouzova vychylka): Je-li zapnuta volba ,Allow Uncont” (Zapnout Fail-safe), nastavuje nouzovou vychylku serva v pfipadé ztraty signalu.

« Uncontrolled Time (Vy¢kavaci doba): Servo pfejde na nouzovou vychylku ,Uncontrolled Position” po uplynuti ¢asu ,Uncontrolled Time” (Vyckavaci doba)
v pfipadé ztraty signdlu.

Podrobné informace o programovani najdete v navodu k obsluze programatoru digitalnich serv DSP-1.

ZASADY SPRAVNE INSTALACE SERVA

Silentbloky dodavané se servem nainstalujte spravnym zptsobem.

Vrut Matice
Podlozka
Gumova priichodka Gumovd priichodka

Mosaznd vlozka
=< Kovové loZe serva

E Sroub

J1, Mosazna viozka

Mwevéné loZe serva




VOLBA SERVA ODPOVIDAUJICIHO VASIM POTREBAM

Nejcastéji kladenou otazkou je: ,Jaké servo bych mél pouzit pro mdj model?” Zatimco v ¢asopisech mlzete najit mnozstvi ¢lankd, které se pokousely stanovit

vseobecna pravidla pro odpovéd na tuto zékladni otazku, nabizime vam nasledujici doporuceni:

1. Hlavnimi parametry serv jsou Rychlost a Tah. Ty by mély byt v pfiméfenych proporcich k hmotnosti modelu, jeho rychlosti a pozadavkim na rychlost
odezvy fizeni.

2. Pokud si nejste jisti, je Iépe mit k dispozici vy3si tah, nez ve skutecnosti potrebujete, protoze tah je vasim pritelem.

3. Pokud vahate, zeptejte se koleg, jaka serva pouzivaji. Podivejte se, jaka serva ve srovnatelné aplikaci pouzivaji. Vyrobce stavebnic nebo autor planku zpra-
vidla pro dany model letadla, vrtulniku, auta nebo lodi doporucuje servo urcité velikosti a sily tahu. Je moudré se témito doporucenimi fidit.

4.1 kdyz dokonce i mikroserva mohou nabizet vysoky tah, nejsou dostatec¢nd pro vétsi motorové modely, vzhledem k velkym silam plisobicim na kormidla
za letu. Pfi vysokém (a dlouhodobém) zatizeni mohou miniaturni pfevody selhat. Serva mensich velikosti maji mensi prevodova kola s mensimi zuby, které
jsou logicky méné odolné, nez prevody na servech ,standardni” velikosti.

UDRZBA SERV
Vyména pievodu a krabi¢ky
MKS nabizi ndhradni prevody a krabicky pro vétsinu serv; mizete je zakoupit v modelafskych prodejnach nebo e-shopech. Pfed vyménou prevodu kterého-
koliv serva opatrné rozlozte nové prevody na cistou pracovni plochu, abyste je méli po ruce pro montaz. Budete také potiebovat vazelinu - doporucujeme
pouzivat vyhradné specialni vazelinu na serva.
Povolte a vysroubujte Srouby na spodni strané serva tak, abyste mohli sejmout horni ¢ast krabicky, a ziskali tak pfistup k prevoddm. Pokud néktera kola nebo
htidelky zGstanou v horni ¢asti krabicky, opatrné je vyjméte a zasurte zpét na misto na dolni ¢asti krabicky. Nemate-li praxi, doporucujeme, abyste si pfevody
nyni vyfotografovali - vyhnete se tak pochybdm pii montéazi novych prevodu. Staré prevody opatrné sejméte a v tom poradi, jak jste je snimali, je rozlozte do
rady na pracovni desku.

Diky tomu budete moci nové prevody spravné namontovat. Odstrante staré mazivo z horni i dolni ¢asti krabicky. Pozor na malé kousky starych prevodd, které
mohou byt zachycené v mazivu - dikladné vse vycistéte. Na htidelky naneste vazelinu a pfevody sestavte; na viechna ozubena kola pfitom rovnéz nanasejte
vazelinu. Jakmile jsou pfevody kompletni, nasadte zpét horni ¢ast krabicky a zasroubujte upevnovaci Srouby.
POZOR: Nesnazte se horni ¢ast krabicky usadit nasilim. Pokud ji nemiizete hladce nasadit, je pravdépodobné, ze jste pirevody namontovali nespravné.

RADCE V NESNAZICH

« Servo ,vréi” nebo se pohybuje se zaskuby: Oteviete krabic¢ku a vyjméte prevody. Prohlédnéte je, zda neni néjaky zub vylomeny. Pokud ano, vymérite je za nové.

« Servo kmita: To muze byt znecistény potenciometr. Oteviete krabi¢ku a vyjméte prevody. Do potenciometru a jeho okoli stfiknete ¢isty isopropylalkohol
(rozpoustédlo pratelské k elektronice a nezanechdvajici rezidua; v malém baleni jej Ize ziskat v prodejnach elektronickych soucastek). V Zzadném pfipadé
nepouzivejte rizné Kontoxy, Konkory a Kontaktoly - po jejich aplikaci sice servo muze kratkou dobu fungovat ,jako nové”, ale zbytky téchto prostiedku
zachycené v potenciometru rychle zni¢i jeho odporovou drahu. Po odpafeni Cisticiho prostiedku namontujte zpét pfevody a smontujte skfifiku.

« Kontrola navratu do neutralu: Servo vymontujte z modelu. Pdku ponechejte namontovanou, k boku krabi¢ky serva upevnéte oboustrannou lepici pask-
ou kousek tuzsiho kartonu ohnuty do tvaru ,L” - ten vytvofi ,stupnici”, podle niz budete pozorovat navrat serva do neutrdlu. Servo pfipojte k pfijimaci, na
konec péky serva udélejte popisovacem s tenkym hrotem znacku a odpovidajici rysku udélejte na papirové ,stupnici”. Nyni vychylovanim ovladace vlevo/
vpravo resp. nahoru/dolG kontrolujte, zda se paka serva vraci z obou stran do stejného bodu.

« Servo zablokované v jedné poloze: Otevriete krabicku serva a zkontrolujte, zda jsou pfevody spravné sestaveny. Zkontrolujte také, zda neni horni dil
krabicky (pouzdra htidelek prevodi) opotiebené. Je-li znatelné opotiebeni, krabicku vymérnte.
povolit Srouby drzici pohromadé poloviny krabicky o ¢tvrt az pl otacky. Pozn.: Digitélni serva vzdy vice nebo méné ,bzuci” - to je normalni zvukovy projev
spinaci frekvence fidici elektroniky.

« Servo se silné zahftiva: Zkontrolujte kabelaz serva - divejte se po mozném poskozeni nebo nespravném zapojeni vodicli (pozor na staré prijimace Sanwa/
Airtronics s opac¢nou polaritou napdjeni) nebo zkratu. Motor muze byt zablokovén v disledku zavady na pfevodech; ve skute¢nosti muze byt pficin vice
(napf. zdvada motoru, elektroniky apod.) Nejspis jde o vazny problém, ktery by mél byt svéfen k vyfeseni odbornému servisu.

RECYKLACE (EVROPSKA UNIE)
Elektricka zafizeni opatiena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve
specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.
V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného doméciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical and Electronic E
Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2012/19/EU). Nezadouci zafizeni mGzete dopravit do nejblizsiho zafizeni pro
sbér nebo recyklac¢niho strediska. Zatizeni poté budou likvidovéana nebo recyklovana bezpecnym zptsobem zdarma. Odevzdanim nezddouciho
zatizeni muzete ucinit dulezity prispévek k ochrané zivotniho prostredi.

PROHLASENI O SHODE CE

KAVAN Europe s.r.o. prohlasuje, Ze Digitalni serva MKS jsou v souladu s pozadavky relevantnich evropskych nafizeni, smérnic a harmonizovanych
evropskych norem. C €
Plny text prohlaseni o shodé je k dispozici na www.kavanrc.com/doc/

ZARUKA A SERVIS
V pfipadé, Ze tento vyrobek vyzaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zasadami:

Pokud je to mozné, poutzijte pro zabaleni vyrobku ptvodni obal. Pfilozte popis vaseho pouzivani vyrobku a problému, se kterym jste se setkali. Listek oznacte
datem a ujistéte se, Ze je opatien vasi plnou adresou a telefonnim cislem.
Tento zarucni list opraviuje k provedeni bezplatné zaru¢ni opravy vyrobku dodavaného firmou KAVAN Europe s.r.o. ve IhGté 24 mésicl. Zaruka se nevztahuje
na jakykoliv vyrobek nebo jeho ¢ast, ktery byl nespravné instalovan (nevhodné nebo zadné upevnéni v modelu, mechanické naméhani kabeld, nedostatecné
chlazeni, pouZziti konektord se zaménnou polaritou, atd.), bylo s nim hrubé nebo nespravné zachazeno (zatézovani nad ramec uvedenych specifikaci, pre-
kroceni napajeciho napéti, prepdlovani napdajeciho napéti atd.), nebo byl poskozen pfi havarii, Zivelni pohromé ¢i zasahu vy3si moci, nebo na jakoukoliv ¢ast
vyrobku, ktera byla opravovédna nebo ménéna neautorizovanou osobou. Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavujte tento vyrobek plsobeni
vysokych teplot, vihkosti nebo prasnému prostfedi. Neponechdvejte jej po delsi dobu na pfimém sluneénim svétle.

Pozadavek na zaru¢ni opravu uplatiujte, prosim, v prodejné, kde jste vyrobek zakoupili.

Made in Taiwan

KAVAN Europe s.r.o. | +420 466 260 133 | info@kavanrc.com | www.kavanrc.com
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | Czech Republic
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MKS Servos

Bedienungsanleitung

EINLEITUNG
ACHTUNG: Dies ist kein Spielzeug. Dieses Produkt ist fiir die Verwendung durch Personen iiber 14 Jahren bestimmt.
Diese Anleitung enthalt allgemeine Informationen liber die Servos und haufig gestellte Fragen zur Verwendung und Wartung von MKS Servos. Bitte beach-
ten Sie, dass Anderungen an den Servos, die iiber die Spezifikationen und diese Anleitung hinausgehen, zum Garantieverlust fithren kdnnen. Da weder MKS
noch der Vertriebspartner KAVAN Europe s.r.o. eine Kontrolle darliber haben, wie der Benutzer dieses Gerét anschliet und benutzt, sind sie nicht verantwort-
lich fiir Schaden, die durch unsachgemafen oder unverantwortlichen Betrieb entstehen.
Bevor Sie ein neues Servo zum ersten Mal anschlie3en, lesen Sie bitte diese Anleitung griindlich durch, um sie korrekt und sicher zu verwenden. Bewahren
Sie die Anleitung nach dem Lesen bitte an einem sicheren Ort auf.

WARNUNG

« Schalten Sie das RC-Set in der Reihenfolge Sender -> Empfinger ein. Uberpriifen Sie vor dem Start immer den Betrieb von allen Servos.

. Lassen Sie das Servo nicht in einem blockierten Zustand. Wenn Sie das Servo in einem blockierten Zustand belassen (ein Zustand, in dem das Servo einer
so groBen duBeren Kraft ausgesetzt ist, dass es sich nicht bewegen kann), kann dies zu Rauch, Feuer und Beschadigung/Zerstérung des Servos fiihren.

« SchlieBen Sie den Versorgungsakku niemals mit umgekehrter Polaritat an. Eine Verpolung der Servo-Stromversorgung kann zu Rauchentwicklung, Feuer
und Beschadigung/Zerstérung des Servos flihren.

- Setzen Sie das Servo nicht Staub und Wasser aus. Das Servo ist nicht wasserdicht, sofern nicht ausdriicklich anders angegeben. Wenn Feuchtigkeit in das
Servo eindringt, kann es sein, dass das Servo nicht funktioniert oder dass die Stromversorgung kurzgeschlossen wird.

« Bei Servos mit einem Ganzmetallgehduse oder mit einem Mittelteil des Gehduses, der aus einem Aluminiumkihler besteht: Installieren Sie das Servo so,
dass das Gehduse die Metallteile des Modells nicht beriihrt. Der Kontakt mit Metall kann zu starken Stérungen fuihren. Dies kann den Betrieb des Empfan-
gers und der Ubrigen Bordelektronik beeintrachtigen, was zu Fehlfunktionen fihren kann. Im Extremfall kann das Modell unfahrbar werden.

« Achten Sie bei der Installation des Servos darauf, dass die angebrachten Hebel und Gestange nirgends ruckeln oder mechanisch stoppen, um einen starken
Anstieg der Stromaufnahme zu vermeiden, der die Lebensdauer des Servomotors verkiirzt und den Empfangerakku sehr schnell entladen kann.

ACHTUNG

« Beriihren Sie das Servogehduse nicht unmittelbar nach dem Flug/nach der Fahrt. Sie kdnnten sich verbrennen, wenn der Motor und die elektronischen
Schaltungen des Servos wahrend des Betriebs sehr heil3 werden.

- Drehen Sie den Servohebel nicht mit GbermaBiger Kraft. Das Servo konnte beschadigt werden.

- Demontieren oder modifizieren Sie das Servo nicht. Das Servo hat eine feine und prazise Konstruktion. Weder MKS noch der Handler ibernehmen die
Verantwortung fiir eine Demontage oder Veranderung, die nicht ausdriicklich von ihnen spezifiziert wurden.

« Lassen Sie das Servo nicht auf den Boden fallen und setzen Sie es keinen starken StoBen oder Vibrationen aus. Das Servo kdnnte beschadigt werden.

- Verwenden Sie das Servo nur fiir Modellbau-/Hobbyanwendungen. MKS und der Handler tbernehmen keine Verantwortung, wenn das Servo in anderen
Anwendungen eingesetzt wird.

« Weder MKS noch der Handler haften fiir Schaden usw., die durch die Verwendung von Nicht-MKS-Originalteilen verursacht werden.

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Stromverbrauch

Digital Servos sind fur den Einsatz in Modellen konzipiert, die eine hohe Stellkraft und Geschwindigkeit benétigen. Aus diesem Grund flieBen wéhrend des
Betriebs hohe Strome durch das Servo. Achten Sie darauf, dass Sie Akkus mit ausreichender Kapazitdt und Strombelastbarkeit, bzw. einen UBEC/SBEC mit
hoher Strombelastbarkeit zur Stromversorgung verwenden. Uberwachen Sie auch deren Spannung/Restkapazitit, um eine Entladung wahrend des Modell-
betriebs zu verhindern.

Versorgungsquelle

« Verwenden Sie Akkus oder elektronische Versorgungsstabilisatoren entsprechend den technischen Daten der Servos. Achten Sie darauf, dass die Ver-
sorgungsquelle Gber ausreichende Kapazitatsreserve und eine ausreichende Strombelastbarkeit verfligt. Die Parameter gemaR den technischen Daten der
Servos kdnnen mit Trockenbatterien nicht erreicht werden.

« Uberpriifen Sie sorgfaltig immer die Spannung des Empfingerakkus und laden Sie ihn bei Bedarf auf.

+ Servos mit erhéhter Versorgungsspannung (HV) bendtigen eine Versorgungsquelle mit einer Nennspannung von 6,0-7,4 V (5-Zellen-NiMH, 2S-LiFe/LiPo/
Li-lon). Mit einer Versorgungsquelle mit einer Nennspannung von 4,8 V (4-Zellen-NiMH) kénnen die Parameter gemdR ihrer technischen Daten nicht er-
reicht werden.

« Wenn Sie 5 oder mehr Servos fiir groBe Modelle verwenden, benutzen Sie eine separate Versorgungsquelle fir diese.

« Der Anschluss einer Versorgungsquelle mit falscher Polaritat fihrt zur Beschddigung oder Zerstérung des Servos und zum Garantieverlust.

« Achten Sie auf den Bereich der Versorgungsspannung lhrer Servos. Verwenden Sie fiir Servos mit normalen Versorgungsspannungen (4,8-6,0 V) der Reihe
DS NIEMALS Versorgungsquellen mit Spannungen tber 6,0 V.

- Verwenden Sie eine Versorgungsquelle mit einer hoheren Spannung als 6,0 V (z.B. 2S-LiPo-Set) NUR bei der Programmierung von Servos mit erhdhten
Versorgungsspannungen der Reihe HV und HBL.
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Servohebel
Verwenden Sie bei Modellen, die von einem Verbrennungsmotor mit 50 ccm oder mehr oder einem gleichwertigen Elektromotor angetrieben werden, Dura-
luminium-Hebel (separat erhéltlich). Die mit den Servos gelieferten Kunststoffhebel sind aus Griinden der Festigkeit fir diese Anwendungen nicht geeignet.

RC Set
Um die Parameter von Digital Servos voll ausnutzen zu kénnen, empfehlen wir die Verwendung mit 2,4 GHz RC-Sets.

Ubertragungsgeschwindigkeit/Wiederholfrequenz

« MKS Digital Servos, die mit einem Standardservosignal mit einer Steuerimpulsbreite in Neutrallage von 1520 ps arbeiten, kénnen mit einem Signal mit einer
Wiederholfrequenz von 50-333 Hz (20 ms bis 3 ms alternierend) arbeiten.

« MKS Digital Schmalbandservos, die mit einer Steuerimpulsbreite in Neutrallage von 760 ps arbeiten, kdnnen mit einem Signal mit einer Wiederholfrequenz
von bis zu 560 Hz (1,8 ms alternierend) arbeiten.

Servostecker CE[=)

MKS Servos verwenden standardmaBige JR/UNI-Servostecker. —-+4S

PROGRAMMIERUNG
Mit Ausnahme der unten angegebenen Servos, die nicht als programmierbar ausgelegt sind, konnen MKS Digital Servos mit dem DSP-1 Programmierer und
dem MKS PC-Bedienprogramm programmiert werden.

S - Signal

HBL880 HBL669 HV9930 DS760 DS660A+

HBL980 HV777 HV93i DS760 mid-alu DS95i

HBL990 HV9780 DS9910 DS8910A+

MKS programmierbare Servos haben (je nach Typ) einstellbare Standardfunktionen oder Standard und fortgeschrittene Funktionen.

Standardfunktionen
Micro Mini Diinn STD
HV69 DS480 HV747/R HV6130/H HBL388 HBL960
HVv93 DS75K/N/R HV737 HBL6625 HBL3850 HBL950
HV6125E DS65K HV9767 HBL6625MINI HBL380 HBL665
HV6100 HBL850 HV1220
HV6110 HBL860 HV1230
HV75K/N/R HBL550 HV1240
DS6125E HBL550L HV1250
DS6100 HBL550LX DS1220
DS92A+ HBL599 DS1230
DS93 HBL599SX DS1240
DS95 HBL599SL DS1250
Ds97 HBL575 DS1009
DS450 HBL575SL DS1210
Standard+ Fortgeschrittene Funktionen
Micro Mini Diinn STD

HV70/H HV6120/H HV777A+
HS75/H HV6160 HV9930
HV6150/H
HV50P

Standardfunktionen

Dead Band (Totzone): Der Signalwert kann sich unter Umstanden @ndern, ohne die Position der Abtriebswelle/des Servohebels zu beeinflussen. MKS Stand-
ardwert = Tus oder 1.2us

Lock (SchlieBen): Einstellung des Servoverhaltens, wenn es kein Steuersignal empfangt - Halt die Position, die dem zuletzt empfangenen Signal entspricht
/ Der Motor ist frei, das Servo halt keine Position.

Max. Duty (Max. Leistung): Die Motorleistung wird durch diesen Wert begrenzt - er begrenzt die maximale Leistung des Servomotors.

Pulse Lower (Min. Impulsbreite): Die untere Grenze der Steuerimpulsbreite und die entsprechende GroRe des Servoausschlags werden durch diesen Wert begrenzt.
Neutral (Neutrallage): Stellt die Breite der Steuerimpulse in der Neutrallage/Mittelstellung des Servos ein.

Pulse Upper (Max. Impulsbreite): Die obere Grenze der Steuerimpulsbreite und die entsprechende GréBe des Servoausschlags werden durch diesen Wert begrenzt.
Boost (Anlauf): Motorleistung beim Anlauf aus dem Stand. Je hoher der Wert, desto starker startet der Motor. Bem.: Ein zu gro3er Wert kann das Servo zum Schwing-
en bringen.

Fortgeschrittene funktionen

- Left Angle (Winkel links): Max. ServoausschlaggroBe links.

« Right Angle (Winkel rechts): Max. Servoausschlaggrofe rechts.

« Reversion (Reverse): Kehrt die Richtung des Servoausschlags um.

- Allow Uncont (Fail-Safe einschalten): Fallt das Steuersignal aus, wird beim Servo die voreingestellte Notposition aktiviert, die dem Wert “ Uncontrolled Posi-
tion” entspricht.

« Uncontrolled Pos (Notausschlag): Wenn die Option “ Allow Uncont” (Fail-Safe aktivieren) eingeschaltet ist, wird Fail-Safe des Servos im Fall eines Signalver-
lustes eingestellt.

« Uncontrolled Time (Wartezeit): Bei Signalverlust geht das Servo nach der Wartezeit “Uncontrolled Time” in die Notposition “Uncontrolled Position”.

Ausfiihrliche Informationen zur Programmierung finden Sie in der Bedienungsanleitung zum Programmierer von Digital Servos DSP-1.
GRUNDSATZE DER RICHTIGEN SERVOINSTALLATION
Installieren Sie die mit dem Servo gelieferten Silentblocks auf die richtige Weise.

Schraube Mutter
Unterlagscheibe
Gummitiille Gummitiille
‘ - J1  Messingeinsatz
;lMessmgemsatz === Metall-Servobefestigung

MHOIZ—Servobefestigung E Schraube

AUSWAHL bES SERVOS FUR IHRE BEDURFNISSE
Die am hdufigsten gestellte Frage ist: ,Welches Servo soll ich fiir mein Modell verwenden?”
In den Zeitschriften finden Sie viele Artikel mit Tipps, wir bieten Ihnen die folgenden Empfehlungen an:
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1. Die wichtigsten Servoparameter sind Geschwindigkeit und Stellkraft. Diese sollten in einem angemessenen Verhaltnis zum Gewicht des Modells, seiner
Geschwindigkeit und den Anforderungen an das Steuerverhalten sein.

2. Wenn Sie unsicher sind, ist es besser, mehr Stellkraft zur Verfligung zu haben, als Sie tatsachlich brauchen.

3. Wenn Sie Zweifel haben, fragen Sie Ihre Kollegen, welche Servos sie verwenden. Schauen Sie, welche Servos sie in einer vergleichbaren Anwendung ver-
wenden. Baukastenhersteller oder Planautoren empfehlen in der Regel ein Servo einer bestimmten GréRe und Stellkraft fir ein bestimmtes Flugmodell,
einen Hubschrauber, ein Auto oder ein Boot. Es ist ratsam, diese Empfehlungen zu befolgen.

4. Selbst Mikroservos kénnen zwar eine hohe Stellkraft bieten, sie sind aber nicht geeignet fiir gréBere Motormodelle wegen der groBen Kréfte, die beim Flug
auf die Ruder wirken. Unter hohen (und anhaltenden) Belastungen kénnen die Miniaturgetriebe versagen. Kleinere Servos haben kleinere Getrieberader
mit kleineren Zdhnen, die logischerweise weniger haltbar sind als Getriebe von Servos in Standardgrof3e.

WARTUNG VON SERVOS
Austausch von Getrieben und Gehause

MKS bietet Ersatzgetriebe und Gehéause fir die meisten Servos an, die Sie in Modellbaugeschaften oder E-Shops kaufen kdnnen. Bevor Sie Getriebe eines
Servos austauschen, legen Sie die neuen Getriebe sorgfiltig auf eine saubere Arbeitsfliche aus, damit Sie sie beim Zusammenbau griffbereit haben. AuBBer-
dem bendtigen Sie Vaseline - wir empfehlen, nur spezielle Servo-Vaseline zu verwenden.

Losen Sie die Schrauben an der Unterseite des Servos und schrauben Sie sie ab, damit Sie die Oberseite des Gehduses abnehmen kdnnen, um Zugang zu den
Getrieben zu haben. Sollten einige Rader oder Wellen auf der Oberseite des Gehauses bleiben, entfernen Sie diese vorsichtig und schieben Sie sie wieder auf
die untere Seite des Gehauses. Wenn Sie keine Erfahrung haben, empfehlen wir Ihnen, die Getriebe jetzt zu fotografieren, damit Sie beim Einbau der neuen
Getriebe keine Zweifel haben. Nehmen Sie die alten Getriebe vorsichtig heraus und legen Sie sie in der Reihenfolge, in der Sie sie entnommen haben, in einer
Reihe auf der Arbeitsplatte aus.

So kdnnen Sie die neuen Getriebe richtig einbauen. Entfernen Sie das alte Schmierfett von der Ober- und Unterseite des Gehduses. Achten Sie auf kleine Teile
der alten Getriebe, die im Fett eingeschlossen sein kdnnten - reinigen Sie alles griindlich. Tragen Sie Vaseline auf die Wellen auf und bauen Sie die Getriebe
wieder zusammen. Tragen Sie Vaseline ebenfalls auf alle Zahnrader auf. Sobald die Getriebe komplett sind, setzen Sie die Oberseite des Gehduses wieder auf
und schrauben die Befestigungsschrauben ein.
ACHTUNG: Versuchen Sie nicht, die Oberseite des Gehduses mit Gewalt aufzusetzen. Wenn sie sich nicht leicht aufsetzen lasst, haben Sie die Get-
riebe wahrscheinlich nicht richtig montiert.

FEHLERBEHEBUNG
« Das Servo “schnurrt” oder bewegt sich ruckartig: Offnen Sie das Gehduse und nehmen Sie die Getriebe heraus. Priifen Sie, ob ein Zahn abgebrochen
ist. Wenn ja, ersetzen Sie ihn durch einen neuen.
Das Servo schwingt: Es kénnte ein verschmutztes Potentiometer sein. Offnen Sie das Gehause und entfernen Sie die Getriebe. Spriihen Sie sauberen
Isopropylalkohol (ein elektronikfreundliches Losungsmittel, das keine Riickstande hinterlasst; erhaltlich in kleinen Packungen in Elektronikfachgeschéaften)
auf das Potentiometer und den umliegenden Bereich. Verwenden Sie keine gewdhnlichen “elektrischen Kontaktreiniger” - nach deren Anwendung mag
das Servo fir kurze Zeit “wie neu” funktionieren, aber die Riickstande dieser Produkte, die sich im Potentiometer festsetzen, zerstoren schnell dessen Wid-
erstandsbahn. Nachdem der Reiniger verdunstet ist, setzen Sie die Getriebe wieder ein und bauen das Gehduse wieder zusammen.
Uberpriifung der Riickkehr in die Neutrallage: Bauen Sie das Servo aus dem Modell aus. Lassen Sie den Hebel montiert, befestigen Sie ein Stiick festeren
Karton, der zu einem “L” gebogen ist, mit beidseitigem Klebeband an der Seite des Servogehduses. Dies wird eine “Skala” bilden, um die Riickkehr des Ser-
vosin die Neutrallage zu beobachten. Schlie3en Sie das Servo an den Empfanger an, markieren Sie das Ende des Servohebels mit einem diinnen Marker und
machen Sie eine entsprechende Linie auf der “Skala” aus Papier. Uberpriifen Sie nun durch den Ausschlag des Reglers nach links/rechts oder nach oben/
unten, ob der Servohebel auf beiden Seiten in den gleichen Punkt zuriickkehrt.
Servo in einer Position blockiert: Offnen Sie das Servogehiuse und tiberpriifen Sie, ob die Getriebe korrekt montiert sind. Priifen Sie auch die Oberseite
des Gehauses (Buchsen der Getriebewelle) auf Verschleif. Wenn ein Verschlei3 erkennbar ist, muss das Gehaduse ausgetauscht werden.
Das Servo schnurrt bei Belastung: Das kann normal sein, das Servo versucht, die gewiinschte Position gegen die du3ere Kraft zu halten. Wenn das Servo
ohne Belastung schnurrt, versuchen Sie, die Schrauben, die die Gehadusehélften zusammenhalten, eine Viertel- bis halbe Umdrehung zu |6sen. Bem.: Digital
Servos “brummen” immer mehr oder weniger - das ist das normale Gerdusch der Schaltfrequenz der Steuerelektronik.
Das Servo wird sehr hei3: Uberpriifen Sie die Servoverkabelung - suchen Sie nach méglichen Schiden oder unsachgemaem Anschluss (achten Sie auf
alte Sanwa/Airtronics Empfanger mit verpolter Stromversorgung) oder Kurzschlissen. Der Motor kann aufgrund eines Getriebedefekts blockiert sein. Es
kann sogar mehr als eine Ursache geben (z. B. Motorfehler, Elektronikfehler usw.). Es handelt sich wahrscheinlich um ein ernsthaftes Problem, das von
einem professionellen Service behoben werden sollte.

ANMERKUNG ZUR ENTSORGUNG (Europaische Union)

Elektrisches/Elektronisches Gerat, markiert mit dem Symbol des durchgestrichenen Miilleimers, darf nicht mit dem Hausmdll entsorgt werden;

es sollte dem dafiir vorgesehenen Elektroschrott zugefiihrt werden. In den Landern der EU (Europdische Gemeinschaft) durfen elektrische/elek- E
tronische Gerate nach WEEE, Direktive 2012/19/EG nicht dem Hausmiill zugefiihrt werden. Sie kdnnen eine Entsorgung bei der nachstgelegenen
Elektroschrott-Annahmestelle gratis vornehmen. Durch entsprechende Entsorgung tragen Sie zum Umweltschutz bei!

EU DECLARATION OF CONNFORMITY

Hiermit erklart KAVAN Europe s.r.o., dass MKS Digital Servos den Anforderungen der einschlagigen europdischen Vorschriften, Richtlinien und
harmonisierten Normen entspricht. c €
Den vollstandigen Text der Konformitétserklarung kdnnen Sie einsehen unter www.kavanrc.com/doc/

GARANTIE

Die MKS Produkte vertrieben von KAVAN Europe s.r.o. verfligen liber eine Gewahrleistung, die die Erfordernisse der gesetzlichen Regelungen in ihrem Land
erfullt. Falls Sie eine Beanstandung mit dem Anspruch auf Gewahrleistung haben, kontaktieren Sie den Handler, bei dem Sie das Produkt gekauft haben. Die
Gewahrleistung deckt nicht Fehler ab, die durch Absturz, unsachgemaBer Gebrauch, unkorrekter Anschluss, Falschpolung, verspatete Wartung, Verwendung
nicht originaler Zubehorteile, Verdanderungen oder Reparaturen die nicht durch KAVAN Europe s.r.o. oder berechtigte Stellen, absichtliche Beschadigung,
Verwendung auBerhalb der zugelassenen Spezifikationen oder in Verbindung mit Produkten anderer Hersteller, entstanden sind.

Bitte lesen Sie vor Gebrauch die entsprechende Bedienungsanleitung sorgféltig durch!

Made in Taiwan

KAVAN Europe s.r.o. | +420 466 260 133 | info@kavanrc.com | www.kavanrc.com
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice | Czech Republic




